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Abstract

The objective of this Research is to develop a mobile
application of Electronic Passport for National Parks in
Thailand. The system is divided into two parts: 1) Web
application for staff, to manage the National Parks
information and to determine check-in coordinates for
the Park seal. 2) Mobile application for the user (tourist)
base on android operating system. The system was
evaluated by experts and users in terms of mean and
standard deviation using questionnaire. The experimental
results showed that mobile application of Electronic
Passport for National Parks in Thailand can display
basic information of National Parks, show the nearby
location and navigates to the target park. Also it can seal
the National Park by taking photo and check-in with area
not over than one kilometer from defined point location.
For the user satisfaction, it showed that it satisfied at a
good level with mean equal 4.15 and standard deviation
of 0.386 for experts; and it satisfied at a good level with
mean equal 4.09 and standard deviation equal 0.482 for
tourists.

Keyword: Electronic Passport, Park seal, National Park.
Mobile Application
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	1. บทนำ
	2. วรรณกรรมที่เกี่ยวข้อง
	2.1 อาการหลับใน
	2.2 บอร์ดราสเบอร์รี่พาย รุ่มสามบีพลัส
	2.3 โอเพนซีวี (OpenCV)
	2.4 Histogram of Oriented Gradients (HOG)
	หลักการของ HOG คือการนำภาพมาทำการ Edge Feature Extraction หรือการดึงคุณลักษณะของภาพที่เป็นขอบของวัตถุออกมาจากภาพ ในส่วนของใบหน้ามนุษย์จะพบว่า มีเค้าโครงบ่งบอกเป็นลักษณะอย่างชัดเจน ในแต่ละอวัยวะ ทำให้ HOG สามารถแยกแยะส่วนประกอบของใบหน้าได้อย่างชัดเจน [...
	ภาพที่ 1: แสดงตัวอย่างการทำ HOG เพื่อระบุเส้นขอบบนใบหน้า
	2.5 Haar-Like Feature (HLF)
	2.6 งานวิจัยที่เกี่ยวข้อง
	วิธีที่ใช้ลดโอกาสการเกิดอุบัติเหตุขณะขับรถเนื่องจากภาวะหลับใน คือมีการแจ้งเตือนไปยังผู้ขับขี่ เช่น การแจ้งเตือนด้วยเสียง หรือ ไฟสัญลักษณ์ โดยวิธีการสังเกต และตรวจจับอาการหลับในมีอยู่หลายวิธี ที่ปรากฏในงานวิจัยเกี่ยวกับการประมวลผลภาพ เช่น [8] ใช้วิธีกา...
	ภาพที่ 2: ภาพรวมของระบบในส่วนของอุปกรณ์
	ภาพที่ 3: ภาพรวมของระบบในส่วนของโปรแกรม
	จากภาพที่ 3 สามารถอธิบายการทำงานได้ดังนี้
	1. ขั้นตอนที่ 1 รับภาพวิดีโอขนาด 240p 5fps และสกัดภาพ ออกมาจำนวน 1 เฟรม โดยขนาดดังกล่าวมีความเหมาะสมในการใช้หาใบหน้าในระยะไม่เกิน 1 เมตร ภาพที่ได้เห็นวัตถุบนใบหน้าได้อย่างชัดเจน และความถี่ของภาพวิดีโอ กล่าวคือ ใน 1 วินาที ประมวลผลได้ 5 ภาพ สามารถใช้คำ...
	2. ขั้นตอนที่ 2 ค้นหาใบหน้าในภาพ และตรวจหาวัตถุที่สนใจ คือ ดวงตา ใบหน้า ปาก และระบุจุดสำคัญตามภาพที่ 4
	ภาพที่ 4: การแสดงพิกัดสำคัญทางใบหน้า 68 จุด
	3. ขั้นตอนที่ 3 ตรวจจับการเปลี่ยนแปลงของวัตถุ จากขั้นตอนที่ 2 เมื่อระบุตำแหน่งของวัตถุเรียบร้อย นำตำแหน่งที่ระบุได้มาประมวลผลเพื่อหาค่าการเปลี่ยนแปลงของแต่ละวัตถุ คือ 1. ค่าอัตราส่วนความกว้างของดวงตา เพื่อวัดผลหาการเปลี่ยนแปลงของดวงตาว่ามีการหลับตา กร...
	4. ขั้นตอนที่ 4 นำผลลัพธ์ที่ประมวลผลได้มาวัดผล เปรียบเทียบกับสภาวะการหลับใน เพื่อวัดระดับของการหลับใน คือ หลับในระดับ น้อย (หลับตามากกว่า 0.5 - 4 วินาที) ปานกลาง(ใบหน้ามีการหันซ้ายขวา หรือก้มหน้าเงยหน้า หรือเปิดปากกว้างเล็กน้อย) หรือ สูง(หลับตามากกว่า...
	5. ขั้นตอนที่ 5 เมื่อวัดผลได้ระดับการหลับใน ระบบจะทำการแจ้งเตือนด้วยโทนเสียงที่แตกต่างกัน ตามค่าระดับการหลับใน แต่หากพบว่าไม่เข้าระดับใด ๆ ระบบจะไม่แจ้งเตือน
	4.1 การทดสอบการตรวจจับวัตถุในภาพวิดีโอ
	เมื่อพิจารณาการเปรียบเทียบการตรวจจับการเปลี่ยนแปลงของวัตถุในภาพวิดีโอ: ดวงตา ปาก และใบหน้า ใน 9 คุณลักษณะ คุณลักษณะ ละ 100 ภาพ ด้วยวิธี Haar-Like Feature (HLF) และ Histogram of Orientation Gradient (HOG) ผลการทดสอบแสดงดังตารางที่ 1
	4.2 การทดสอบการตรวจจับสภาวะการหลับใน
	ในขั้นตอนนี้ ผู้วิจัยทำการทดสอบการตรวจจับสภาวะการหลับใน จากผู้ทดสอบจำนวน 3 คน ดังภาพที่ 5 ที่มีความแตกต่างกันในเรื่อง เพศ และขนาดวัตถุที่สนใจบนใบหน้า โดยทำการทดลองผลคนละ 5 นาที และให้ผู้ใช้งานจำลองพฤติกรรมการขับรถยนต์ในสภาวะการหลับในระดับต่าง ๆ
	ภาพที่ 5: ภาพผู้ใช้งานจำลองพฤติกรรมการขับรถยนต์
	จากผลการทดสอบในตารางที่ 2 แสดงให้เห็นว่างานวิจัยที่พัฒนาขึ้นสามารถตรวจจับวัตถุในภาพวิดีโอของคนขับรถยนต์ ตามเกณฑ์ที่กำหนดได้อย่างถูกต้อง และสามารถระบุระดับการหลับในได้อย่างมีประสิทธิภาพ
	และเมื่อพิจารณาค่าร้อยละความถูกต้องในการตรวจจับสภาวะการหลับในและการแจ้งเตือน ผลการทดสอบ แสดงให้เห็นว่างานวิจัยที่พัฒนาขึ้น สามารถตรวจจับสภาวะปกติของคนขับรถยนต์ทั้ง 3 คน ได้ถูกต้องร้อยละ 100 และไม่มีการแจ้งเตือน และเมื่อสามารถตรวจจับสภาวะการหลับในได้ จ...
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	Camera Ready-NCCIT2019-063
	Camera Ready-NCCIT2019-039
	Camera Ready-NCCIT2019-061
	Camera Ready-NCCIT2019-057
	Camera Ready-NCCIT2019-113
	Camera Ready-NCCIT2019-086
	Camera Ready-NCCIT2019-126
	Camera Ready-NCCIT2019-111
	Camera Ready-NCCIT2019-131
	This research presents the early warning system model of the insurance business. The objective is to create an early warning signal model of the insurance business. By Checking financial statements of companies in the insurance business and related in...
	Keyword: Non-life insurance, Office of Insurance Commission (OIC), Early Warning System (EWS)
	1. บทนำ
	2. ทฤษฎีและงานวิจัยที่เกี่ยวข้อง
	เอกสารและงานวิจัยที่เกี่ยวข้อง ผู้วิจัยได้ทบทวนศึกษาทฤษฎีและงานวิจัยที่เกี่ยวข้อง โดยแบ่งออกเป็น 2 หัวข้อหลัก ดังนี้
	2.1 ทฤษฎีที่เกี่ยวข้อง
	2.1.1 การประกันวินาศภัย
	การประกันวินาศภัย คือ การประกันภัยทุกประเภทที่นอกเหนือจาก การประกันชีวิต โดยผู้รับประกันภัยตกลงจะชดใช้ค่าสินไหมทดแทน ให้ผู้เอาประกันภัยหากทรัพย์สินที่ทําประกันภัยเอาไว้เกิดความสูญเสีย หรือ เสียหายจากภัยต่างๆ ซึ่งความเสียหายนั้นสามารถประเมินค่าเป็นตัวเ...
	2.1.2 สำนักงานคณะกรรมการกำกับและส่งเสริมการประกอบธุรกิจประกันภัย(คปภ.)
	“การประกันภัยมั่นคง ประชาชนมั่นใจ” การประกันภัยมีบทบาทสำคัญยิ่งต่อการสร้างความเข้มแข็งให้กับระบบเศรษฐกิจและสังคมของประเทศ เป็นแหล่งระดมเงินออมระยะยาวและเป็นเครื่องมือบริหารความเสี่ยงที่ช่วงสร้างหลักประกันความมั่นคงในชีวิตและทรัพย์สินของประชาชนทุกระดั...
	2.1.3 ระบบสัญญาณเตือนภัยล่วงหน้า
	ระบบสัญญาณเตือนภัยล่วงหน้า(Early  Warning System : EWS) เป็นเครื่องมือหนึ่งในมาตรการป้องกันและแก้ไขสถานการณ์ (Preventive and Corrective Measure) ซึ่งใช้ในการวิเคราะห์ติดตามฐานะการเงินการดำเนินการของบริษัทประกันภัย โดยสามารถวิเคราะห์บริษัทในประเด็นต่าง...
	ดังนั้น เพื่อให้ระบบสัญญาณเตือนภัยล่วงหน้ามีประสิทธิภาพสำหรับการวิเคราะห์ การกำหนดมาตรการแทรกแซงล่วงหน้า จึงได้ดำเนินการทบทวนและปรับปรุงระบบสัญญาณเตือนภัยล่วงหน้า พร้อมทั้งได้ร่างค่ามาตรฐานสำหรับ EWS เพื่อใช้เป็นเกณฑ์มาตรฐานในการวิเคราะห์ [2]
	2.2 งานวิจัยที่เกี่ยวข้อง
	วรกร (2554) ทำวิจัยเกี่ยวกับการพัฒนาแบบจำลองสำหรับทำนายความสามารถในการชำระหนี้ของสหกรณ์ออมทรัพย์ ผู้วิจัยได้ทำการวิเคราะห์ผลกระทบของอัตราส่วนทางการเงินและการบริหารจัดการที่มีต่อความสามารถในการชำระหนี้ของสหกรณ์ออมทรัพย์ โดยใช้สถิติเชิงพรรณนา และการวิเค...
	ภาสกร (2559) ทำวิจัยเกี่ยวกับการวิเคราะห์งบการเงินเปรียบเทียบระหว่างศรีตรังแอโกร อินดัสทรี จำกัด (มหาชน) และบริษัท ไทยรับเบอร์ลาเท็คซ์ คอร์ปอร์เรชั่น (ประเทศไทย) จำกัด (มหาชน) โดยใช้การวิเคราะห์ตามแนวตั้ง(Common-Size Analysis) การเปลี่ยนแปลงที่สำคัญเท...
	พรวรรณ (2547) ได้ทำการศึกษาการใช้แบบจำลองเพื่อการวิเคราะห์ธุรกิจไทย ขนาดกลางและขนาดย่อม ที่มีแนวโน้มจะประสบปัญหาความล้มเหลวทางการเงิน โดยใช้สถิติการจำแนกประเภท( Discriminant Analysis ) พบว่า อัตราส่วนการเงินที่มีความสำคัญและได้ถูกนำมาอยู่ในแบบจำลอง 3 ...
	3. วิธีการวิจัย
	การวิจัยนี้มีวัตถุประสงค์เพื่อจัดทำแบบจำลองระบบสัญญาณเตือนภัยล่วงหน้าของภาคธุรกิจประกันวินาศภัย โดยมีกรอบแนวคิด ดังนี้
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	3.1.5 อัตราส่วนผลตอบแทนต่อส่วนของผู้ถือหุ้น โดยใช้การคำนวณดังนี้
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	หลังจากดำเนินการจัดทำแบบจำลองระบบสัญญาณเตือนภัยล่วงหน้าของภาคธุรกิจประกันวินาศภัย จึงทำการทดสอบและประเมินแบบจำลอง เพื่อหาความพึงพอใจที่มีต่อแบบจำลอง
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	4.1.2 สำนักงานคณะกรรมการกำกับและส่งเสริมการประกอบธุรกิจประกันภัย จะมีการแสดงข้อมูล 5 อันดับแรกของบริษัทที่มีแนวโน้มที่จะต้องดำเนินการเฝ้าระวัง เพื่อให้เจ้าหน้าที่จัดมาตรการป้องกัน และตารางจะแสดงระดับเฉลี่ยโดยรวมของแต่ละบริษัท แต่ละปี โดยในตารางส่วนนี้...

	Camera Ready-NCCIT2019-011
	Camera Ready-NCCIT2019-029
	Camera Ready-NCCIT2019-051
	Camera Ready-NCCIT2019-074

	5-1ok
	Camera Ready-NCCIT2019-069
	Camera Ready-NCCIT2019-124
	Camera Ready-NCCIT2019-112
	Camera Ready-NCCIT2019-030
	Camera Ready-NCCIT2019-016
	Camera Ready-NCCIT2019-009

	5-2ok
	Camera Ready-NCCIT2019-050
	Camera Ready-NCCIT2019-085
	Camera Ready-NCCIT2019-101
	Camera Ready-NCCIT2019-027
	Camera Ready-NCCIT2019-079
	Camera Ready-NCCIT2019-089
	Camera Ready-NCCIT2019-064

	5-3ok
	Camera Ready-NCCIT2019-023
	Camera Ready-NCCIT2019-042
	Camera Ready-NCCIT2019-010
	Camera Ready-NCCIT2019-018
	Camera Ready-NCCIT2019-033
	Camera Ready-NCCIT2019-073
	Camera Ready-NCCIT2019-022

	5-4ok
	5-4
	Camera Ready-NCCIT2019-032
	Camera Ready-NCCIT2019-053
	Camera Ready-NCCIT2019-012
	Camera Ready-NCCIT2019-084
	Camera Ready-NCCIT2019-040

	5-4-2
	Camera Ready-NCCIT2019-052
	Camera Ready-NCCIT2019-091



